Libreria de Derive 6 -1- La Recta

Libreria de Derive 6

LA RECTA

e Resolucion de un sistema de dos ecuaciones lineales

SISTEMAC(r, s) =
Prog
RETURN SOLUTIONS([r, s], [X, Y], Real)

Se introduce: las ecuaciones implicitas de dos rectas.
Se obtiene: la solucion del sistema.

Ejemplo:

SISTEMA(X + 2y = 3, 4X + 5y = 6)
SoL: [[1, -2]]

e Recta de angulo o y que pasa por el punto P

RECTA_ANGULO(a, P) := RETURN TAN(a):x -y - TAN(a)-P; + P, =0

Se introduce: el angulo con el eje de abscisas y el punto.
Se obtiene: la ecuacion general de la recta.

Ejemplo:

RECTA_ANGULO(n/4,[2,3])
SOL: x-y=-1

e Recta de pendiente m y que pasa por el punto P
RECTA_PENDIENTE(m, P) = RETURN m:x -y + P, -m:P; =0

Se introduce: la pendiente y el punto.
Se obtiene: la ecuacion general de la recta.

Ejemplo:

RECTA_PENDIENTE(2,[-1,5])
SOL: 2:x -y = -7

¢ Recta que pasa por dos puntos
RECTA_PTOS(P, Q) := RETURN (Qz-Pz)'X+(P1-Q1)'Y+P2'Q1—P1'Q2 =0

Se introduce: los dos puntos.
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Se obtiene: la ecuacion general de la recta.
Ejemplo:

RECTA_PTOS([3,1],[-1,6])
SOL: 5:x+4-y=19

e Recta de direccidon dada y que pasa por un punto
RECTA_VECTOR(v, P) = RETURN v, ‘X = vy 'y + vy ‘P2 -v,:P; =0

Se introduce: el vector direccién y un punto.
Se obtiene: la ecuacion general de la recta.

Ejemplo: RECTA_VECTOR([3,1],[-1,6])
SOL: x-3-y=-19

¢ Recta paralela a una recta dada

RECTA_PARALELA(r, P) =

Prog
u = LHS(r)
a:=29d(u, x, 1)
b:=09d(u, vy, 1)

RETURN a-x + by - a-P|1 - b-P|2 =0

Se introduce: la recta y el punto.
Se obtiene: la ecuacion general de la recta paralela.

Ejemplo: RECTA_PARALELA(x - 2.y + 5 =0, [1, 2])
SOL: x -2y =-3

¢ Recta ortogonal a una recta dada

RECTA_ORTOG(r, P) =

Prog
u = LHS(r)
a:=9d(u, x, 1)
b:=209(u,y, 1)

RETURN b:x - a:y + a-P|2 -b-P|1 =0

Se introduce: la recta y el punto.
Se obtiene: la ecuacion general de la recta ortogonal.

Ejemplo:
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RECTA_ORTOG(x - 2:y + 5 =0, [1, 2])
SOL: 2:x+y =4

e Distancia entre dos puntos

DIST_PTOS(P,Q):= RETURN \/(Ql -P)Y’+(Q,-B)

Se introduce: los puntos.
Se obtiene: la distancia entre ellos.

Ejemplo:

DIST_PTOS([-3, 1], [4, -2])
SOL: V58

e Distancia entre un punto y una recta

DIST_PTO_RECTA(r, P) ==
Prog

s == RECTA_ORTOG(r, P)

Q = SISTEMA(r, s)
RETURN ABS(P - Q1)

Se introduce: la ecuacion general de la recta y el punto.
Se obtiene: la distancia del punto a la recta.

Ejemplo:
DIST_PTO_RECTA(x -2:y + 3 =0, [1, -2])

soL: 35

5

e Distancia entre dos rectas

DIST_RECTAS(r, s) :=
Prog

Q = [0, RHS(SOLVE(SUBST(s, X, 0)))]
DIST_PTO_RECTA(r, Q)

Se introduce: las ecuaciones generales de las rectas.
Se obtiene: la distancia entre ellas.

Ejemplo:

DIST RECTAS(4'x -3y +1=0,4x-3y-2=0)
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soL: >
5

« Angulo entre dos rectas

ANGULO_RECTAS(r, s) =
Prog

u = LHS(r)
a=29d(u, x 1)
b:=09d(u, vy, 1)
v = LHS(s)
c:=d(v, X, 1)
d

R

= a(V, Y, 1)
ETURN ACOS(ABS(a'c + b-d)/ABS([a, b])/ABS([c, d]))

Se introduce: las ecuaciones generales de las rectas.
Se obtiene: el angulo entre ellas.

Ejemplo:

RECTA_ANGULO (%,[2,3]]
SOL: x-y=-1
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